Ucebna pro vyuku Primysl 4.0

V zaii 2018 Skola zahdgjila provoz v uclebné robotiky vybudované z prostiedki IROP a
Moravskoslezského  kraje  vrdmci  projektu ,,Vyuka pro primysl 4.0, ¢.
CZ.06.2.67/0.0/0.0/16_066/0005378. Nase ucebna je vybavena Sesti kolaborativnimi roboty,
kteti nam umoziuji feSit ruzné technické ulohy z praxe tak, aby vzdélani v oborech
elektrotechnika a informatika vhodné zapadalo do konceptii budované informacéni spole¢nosti.
Roboticka pracovisté, a jiz diive pofizené mechatronické prostfedky, tak vytvari systém
vhodnych technickych podminek, pro vychovu nadstandardné kvalifikovanych absolventi
Skoly.

Soucasti feseni projektu ,,Vyuka pro primysl 4.0 byly i stavebni Gipravy souvisejici
S bezbariérovym pfistupem k ucebné a vybudovani bezbariérového WC v blizkosti u¢ebny.

Vice o projektu:



Co je kolaborativni robot ( kobot )?

Kolaborativni, spolupracujici ¢i kooperujici roboty. Jak nazev napovida, jedna se o roboty, které spolupracuji
s ¢lovékem. Pomahaji pfi rGznych Ukonech, pti nichZ je potfeba vysoka a stéle stejna presnost. PouZivaji se proto
pro svarovani, Sroubovani, lepeni, umistovani predmétl nebo odmérovani prfesnych mér napfiklad pfi michani
barev. Kolaborativni roboty mohou pracovat bez prestavky a prakticky donekone¢na opakovat monoténni ukony,
které by jinak plytvaly lidskym potencialem, ktery mize byt takto vyuZit pro kreativnéjsi praci.

Vyznam takto mezioborové vzdélanych odbornik(i stoupd s bouflivym rozvojem technologii, zalozenych na
znalostech a vyuzivani komunikaci véetné Internetu. Vzdélani presné zapada do modernich konceptl informacni
spolecnosti jako jsou Primysl 4.0, Priimyslovy Internet véci (IloT)

Cil projektu

Cilem projektu je modernizace vyuky ve strojirenskych a elektrotechnickych oborech pofizenim nového strojniho a
pfistrojového vybaveni véetné softwaru pro ucebnu robotiky na péti Stfednich pramyslovych $kolach
v Moravskoslezském kraji. Nové potizené vybaveni umozni témto Skoldm zlepsSit kompetence absolventd
technického vzdélavéani zvladnutim technologii, které pfichazeji do primyslu s uplatiiovanim ctvrté prdmyslové
revoluce ,,Primysl 4.0“.

Moravskoslezsky kraj jako zfizovatel téchto Skol, tak reaguje na poptavku po absolventech technickych obor(
a na posilovani pfipravenosti absolvent(l pro uplatnéni na trhu prace.

Nové pofizené robotické zafizeni a mechatronické prostfedky zajisti vytvoreni vhodnych technickych podminek,
pro vychovu nadstandardné kvalifikovanych Zakl a student(.

Specifické cile projektu

Vystupem projektu je vybudovani Sesti uceben - laboratofi pro vyuku robotickych a mechatronickych systému pro
Primysl 4.0. Nové vybavené ucebny umozni feseni mnohem SirSiho spektra uloh a praktickou simulaci redlnych
situaci z praxe, ¢imZ dojde k vyraznému zkvalitnéni vyuky. Soucasti projektu je i zaskoleni pro uciteltd odbornych
predméta.

Vybavované skoly vytvari dvé skupiny:

1. Skoly jiZ diive vybavené pfi realizaci projektu ,,Mechatronika” a ma totoiny zéklad.
2. Skoly, které se projektu mechatronika netéastnily.

Realizace uéebny na SPSei Ostrava

Nova ucebna pro Primysl 4.0 se nachazi ve 4.NP skoly. Stavebni Upravy, feSené projektem, jsou uréeny pro
instalaci elektrorozvodl a stlaceného vzduchu uvnitf ucéebny. Jsou provedeny rozvody elektroinstalace (rozvody
NN, rozvadéc, jisténi, datové rozvody aj.).

V rdmci stavebnich dprav je na stejném podlazi jako je u¢ebna rekonstruovano WC na bezbariérové pro télesné
postizené.



Technické a technologické feseni projektu ( ucebny)

Vucebné jsou provedeny potfebné stavebni Upravy, rozvody elektroinstalace a stlaceného vzduchu
s kompresorem. Ucebna je vybavena nabytkem ( Zakovska pracovisté a ucitelsky stlil ) s IT a AV technikou.

Ucebna je primarné vybavena vyukovymi systémy pro robotiku:
Nova roboticka pracovisté

e 6 kusu studentskych lavic se dvéma Zidlemi

e 1 ks ucitelsky stal

e 12 kusl + 1 ks stolnich pocitacd pripojenych k datové siti

e 6 ks pracovist osazenymi kolaborativnimi roboty firmy UR s dosahem 500 mm a nosnosti 3,5 kg pro
spolupraci s lidmi bez ochranného oploceni s moznosti vzajemné spoluprace v lince

e Robot UR je fizen priimyslovym pocitacem s operacnim systémem LINUX

e K ramenu robota je pfipojen nastrojovy blok o hmotnosti 2 kg, ktery obsahuje mechanické
a pneumatické nastroje pro Gchop pfedméti:



o vakuovou pfisavku
o pneumatické klesté
o elektrické klesté
e K pracovnimu hnizdu robota je pfipevnén fizeny dopravnik
o udopravniku je fizen smér a rychlost pohybu
e K robotim dodan veskery software, servisni a simulaéni nastroje, manudly a dalsi edukacéni nastroje
vCetné skoleni uZivatel( v ¢estiné

Realizovany projekt otevrel Skoldm nové moznosti ve zprostfedkovani uciva
zakim na nejmodernéjsich technologiich

Robotika a konkrétné Koboti ( kolaborativni roboti ) se v ramci Priimyslu 4.0 presunuji do komplexnéjsi faze a
to je loT (Primyslovy internet véci ) https://www.vseoprumyslu.cz/digitalizace/prumyslovy-internet-veci.html.
Znamena to v masivnéjsi mife zapojeni podplirné vypocetni techniky, predevsim primyslovych pocitacl
s operacnim systémem Windows 10 loT Enterprise a masovyvm nasazenim pocitacovych siti ( metalické,
optické i bezdratové )



https://www.vseoprumyslu.cz/digitalizace/prumyslovy-internet-veci.html

